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Firma Weber-Getr iebe GmbH, Engelnkamp 8, 
4407 Emsdetten 

"Lenkhllfe fiir S tapl erf ahrzeuge" 

Die Neuerung bezieht sich auf eine Lenkhilfe fur 
Stapl erf ahrzeuge gemaS dem Oberbegr i f f .des Anspru- 
ches 1. 

5 Es sind Stapler bekannt, die zwei nicht angetriebene 
Vorderrader und ein ange tr i ebenes , lenkbares mitt- 
leres Hinterrad aufweisen. Oabei ist haufig der 
Stapl ermotor in Form eines Elek tromotors zusammen 
mit einem PI anetengetr iebe innerhalb des Rades bzw. 

10 innerhalb der Felge angeordnet. Die Lenkhilfen wei- 
sen eine eigene Antr iebsei nhei t in Form eines Elek- 
tromotors Oder Hydraul i kmotors auf, die ebenfalls 
Liber ein PI anetengetriebe und liber eine Kette und 
ein Kettenrad dieses Antriebsrad urn eine in etwa 

15 vertikale Achse schwenken und damit das gesamte 
Stapl erf ahrzeug lenkbar machen. 

Die bekannten Lenkhilfen sind aufgrund des Planeten- 
getriebes aufwendig, sie haben einen relativ groBen 

20 Platzbedarf und weisen den Nachteil auf, daB das 
lenkbare Rad, wenn es an einen Stein, einer Kante 
od. dgl. anstoBt, durch diese Kante in eine andere 
Richtung gedrangt werden kann. Ein fiir langere Zeit 
abgestellter Stapler fahrt daher mdgl icherwei se 

25 nicht in der Richtung welter, in der er abgestellt 
wurde, so daB dies zu Gefahrdungen fiihren kann. 

Der Neuerung liegt die Aufgabe zugrunde, eine gat- 
tungsgema'Be Lenkhilfe fur Stapler dahingehend zu 
30 verbessern, daB der Bauaufwand und der Platzbedarf 
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verringert wird und gleichzeitig ein sel bs themmendes 
Getriebe geschaffen wird, welches eine unbeabsich- 
tigte Veranderung der Radstellung verhindert. 

5 Diese der Neuerung zugrunde 1 i egende Aufgabe wird 

geldst durch eine Getriebeschnecke zwischen der An- 
triebseinheit und dem Rad. 

Mit anderen Worten wird ein Schneckenge tr i ebe vor- 
10 geschlagen, welches bei spiel swei se aus einer Schnek- 
ke und einer Zahnstange Oder auch einer Schnecke 
und einem Schneckenrad bestehen kann. Hierdurch 
wird eine starke Untersetzung ermdglicht, wobei der 
Bauaufwand und auch der erf order 1 i che Platzbedarf 
15 gering gehalten werden. Zudem ist das Schnecken- 

getriebe sel bsthemmend , so daB eine unbeabs i ch t 1 gte 
Verstellung der Rader bzw. des einen lenkbaren Ra- 
des vermieden wird. 

20 Weitere vorteilhafte Ausges tal tungen der Neuerung 
sind aus den Un teranspriichen ersichtlich. 

Ein Ausfuhrungsbei spiel einer neuerung sgemaBen Lenk- 
hilfe wird anhand der Zeichnung im folgenden naher 
25 beschrieben. Dabei zeigt 

Fig. 1 eine horizontale Ansicht der Bau- 

gruppe, die die Lenkhilfe und einen 
darunter angeordneten Lenkarm umfaBt, 
30 wobei an dem Lenkarm der Antrlebs- 

motor und das Getriebe flir das ange- 
triebene Rad anschlieBen, 
Fig. 2 einen Schnitt durch den oberen Be- 

reich der Baugruppe aus Fig. 1 und 
35 Fig, 3 eine Draufsicht auf die in Fig. 2 
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dargestel 1 ten El emente . 

Fig. 1 zeigt ein Gehause 1, welches unter das 
Chassis eines Staplers geschraubt werden kann. 
5 Unterhalb des Geh'auses 1 ist drehbewegl i ch ein Lenk- 
arm 2 angeordnet, der einen An t r i ebsmotor 3 sowie 
ein Getriebe 4 flir das angetriebene und lenkbare Rad 
(3a) aufweist. 

10 In Fig. 2 ist das Gehause 1 geschnitten dargestellt» 
wobei sich in dem rechten Bereich des Gehauses 1 
eine Schnecke 5 befindet. Die Schnecke 5 kammt mit 
einem Schneckenrad 6, wobei das Schneckenrad 6 als 
Ring ausgelegt 1st, welcher sich um seine mittlere 

15 vertikale Achse drehen kann aufgrund einer Drehbe- 
wegung der Schnecke 5 um ihre horlzontale Langs- 
achse . 

Mit dem Gehause 1 ist ein Innenring 7 liber Schrauben 
20 8 fest verbunden. Der Innenring 7 sttitzt sich liber 

Kugeln 9 an dem Schneckenrad 6 ab, so daB Schnecken- 
rad 6 und Innenring 7 zusammen mit den Kugeln 9 ein 
gemeinsames Vi er punk tmomen ten 1 ager bilden. 

25 Gegeniiber dem f ests tehenden Gehause 1 und dem fest- 
stehenden, damit verbundenen Innenring 7 ist an dem 
drehbewegli Chen Schneckenrad 6 iiber Schrauben 10 ein 
Gehausef 1 ansch 11 fest verbunden, wobei dieser Ge- 
hauseflansch 11 liber weitere Schrauben 12 wiederum 

30 fest mit dem Lenkarm 2 verbunden ist. 

Die Orehbewegung der Schnecke 5 um ihre horizontale 
Achse bewirkt also eine Orehbewegung des Schnecken- 
rades 6 um seine vertikale mittlere Achse, wobei das 
35 Schneckenrad 6 den Gehausef 1 ansch 11 und den Lenkarm 
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2 mitbewegt und um die vertikale Achse dreht, so daB 
daraus die Lenkbewegung des angetr i ebenen Rades re- 
sul t i ert . 

5 In Fig. 3 ist ein Motor 14 erkennbar, der iiber eine 
Welle 15 die Schnecke 5 antreibt. Das Gehause 1 
weist neben den Schrauben 8 zur Verbindung mit dem 
Innenring 7 eine Vielzahl von Gewi ndebohrungen 16 
auf, mit denen es unter das Chassis des Staplers ge- 

10 schraubt werden kann. 
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Firma WEBER-Getriebe GmbH, Engelnkamp 8» 
4407 Emsdetten 

"Lenkhilfe fur Stapl er f ahrzeuge" 
Schutzansprliche : 

1. Lenkhilfe flir Staplerf ahrzeuge, mi t einer 
An tr i ebse i n he i t , einem Getriebe und wenig- 

5 stens einem lenkbaren Rad, gekennzei chnet 

dure h eine Getr i ebeschnecke (5) zwischen der 

Antr iebsei nhei t (Motor 14) und dem Rad (3a). 

'J 

2. Lenkhilfe nach Anspruch 1, gekennzei chnet 
10 durch ein Schneckenrad (6), wobei die 

Schnecke (5) vom Motor (14) angetrieben ist 
und mit dem Schneckenrad (6) kammt, das mit 
dem Rad (3a) verbunden ist. 

15 3. Lenkhilfe nach Anspruch 2, gekennzei chnet 

durch ein Vi erpunktmomentenl ager zur Ab- 
stUtzung des Schneckenrades (6). 

4. Lenkhilfe nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 

20 zei chnet , daB das Schneckenrad (6) den AuBen- 

ring des Vi erpunk tmomentenl agers bildet, dem 
ein Innenring (7) zugeordnet ist, der mit 
einem Gehause (1) flir die Lenkhilfe fest 



verbunden ist. 



Lenkhilfe nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet > daB sie direkt ober- 
halb eines Lenkarmes (2) angeordnet ist, der 
das lenkbare Rad (3a) tragt. 



